17

BIELIOGRAFIA

T 7 w i

FURTADD, V1L etal, MAspecios de ssawrngs 0 WM& KIZMAZ. H: AKOSY. S. e MURUCH. A. Sliding mode
e } . o ':_ _J' control of suspended pemdulum. Modern Electric
espago aéren brasileiro™. Anais do VII Simposio de Power Systems. 2010, Wroklow. Poland
Transporte aéren-Sitrasr, p. 506-517, 2008,

KIZMAZ, H.; AKOSY, §. ¢ MURUCH, A. Sliding mode ~ COMES- R C.: THE. G. A P. Estraicgia de Navegagdo
control af suspended pendulum, Modem Electric Tnle;tante a Falha de Motores em Quadrirrotores com
Power Systems, 2010, Wroklow. Poland Controle PID. fn: ENCONTRO ANUAL DE TEC-

} e : ' NOLOGIA DA INFORMACAQ E SEMANA ACA-
DEMICA DE TECNOLOGIA DA INFORMACAO.

. 2015, Fredenico Westphalen Anais... 2015 p. 116-
SCILAB ENTEFPEISES. About Scilab. Disponivel em: 125,

=www scilab.org/scilab/about >, Acesso em: 01 nov,
2016.

DESENVOLVIMENTO DE UMA PLATAFORMA DE UA.LIDM;ED CONSTITUIDA DE UM HELICOPTERO DE 1-DOF
E PROJETO DE UM CONTROLADOR PID Pesquisa e Extensao

de Ensino,

Revisao #2
Criado Mon, Nov 9, 2020 4:43 PM por Alexandre Fonseca Jorge
Atualizado Mon, Nov 9, 2020 5:36 PM por Alexandre Fonseca Jorge


https://sites.bra.ifsp.edu.br/mostraepe/uploads/images/gallery/2020-11/image-1604943407076.png
https://sites.bra.ifsp.edu.br/mostraepe/user/6
https://sites.bra.ifsp.edu.br/mostraepe/user/6

