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DESENVOLVIMENTO E METODOLOGIA

Implementagio do controlador PID

O objetivo do controlador PID
representado ac lado e
implementado neste projeto é

manter o dngulo 8 relacionado com ;
1-00F

0 angulo de arfagem do prototipo
em um valor pré-estabelecido pelo

usuario (limitado entre zero a

aproximadamente 100 graus).

DESENVOLVIMENTO DE UMA PLATAFORMA DE VALIDAGAO CONSTITUIDA DE UM HELICOPTERO DE1-DOF U " de Ensine, I
E PROJETO DE UM CONTROLADOR PID tenséo
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