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DESENVOLVIMENTO E METODOLOGIA

A funcdo de transferéncia da planta de 1-DoF pode ser descrita como sendo:

Em que:

+ @ = posicdo angular

Hm =V =tensdo aplicada no motor
H(S) - f « Km = parameiro de relagio (tens3o-propulsdo)
V(S) B 5 C mgd « ] = momento de inércia
sC+ys+ j = ¢ = coeficiente de atrito viscoso

* M= massa da haste mavel
« g = aceleracdo da gravidade

+ d = distancia enfre o centro de massa e o ponto de articulag3o
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