05

DESENVOLVIMENTO E METODOLOGIA

Scilab/Xcos

L _____ Y= Representacdo da bancada

¢ de validacdo do modelo
Wicrocontroladar geral de um helicoptero de
Arduing
T um grau de liberdade.
Eun:lici!:nadol'
e <int Motor [C

Sam Escova

DESENVOLVIMENTO DE UMA PLATAFORMA DE VALIDAGAO CONSTITUIDA DE UM HELICOPTERO DE 1-DOF | de Ensino, —
50 e

xtensao

E PROJETO DE UM CONTROLADOR PID Pesqui

Revisao #2
Criado Mon, Nov 9, 2020 4:41 PM por Alexandre Fonseca Jorge
Atualizado Mon, Nov 9, 2020 5:33 PM por Alexandre Fonseca Jorge


https://sites.bra.ifsp.edu.br/mostraepe/uploads/images/gallery/2020-11/image-1604943212863.png
https://sites.bra.ifsp.edu.br/mostraepe/user/6
https://sites.bra.ifsp.edu.br/mostraepe/user/6

