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INTRODUGAO E JUSTIFICATIVA

Uma destas principais limitagcdes da ampliacdo da utilizacdo dos drones recai na crescente dificuldade
do desenvolvimento da concepgdo de estratégias de controle que sejam mais eficientes, confidveis e

tolerantes a falhas, aplicadas a aeronaves sujeitas a ambientes e situagdes cada vez mais complexos.

Diante disto, propde-se nesta pesquisa o projeto e o desenvolvimento de estratégias de controle PID
(Proporcional-Integral-Derivativo), que servird como base para a validacdo do ambiente de controle de

abordagens mais complexas.

DESENVOLVIMENTO DE UMA PLATAFORMA DE VALIDAGAO CONSTITUIDA DE UM HELICOPTERODE 1-DOF | ~["" de Ensine, —
E PROJETO DE UM CONTROLADOR PID Pesquisa e Extenséo
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